Ниже следует объявление тела пакета Р4:

Package body P4 is

Function "NOT" (A: in КОНТАКТ) return КОНТАКТ is

Begin

If A='X' then return 'X'

    Else if A='1' then return '0'

    Else if A='0' then return ‘1'

    Else return 'Z' 

    End if;

End "NOT";

Function "AND" ( A1, A2: in КОНТАКТ ) return КОНТАКТ is       

Begin

If (A1='0' ) or (A2='X' ) then return to '0'

    Else if (A1= 'X' ) or (A2='0' ) or (A2= 'X') and 

    (A1='0' ) then  return 'X' 

   Else return to '1’

   End if;

   End "AND";

   End P4;
Пример использования пакета P4 при описании объекта F_P4. Этот объект отличается от F, т. к. у него другой интерфейс.

—подключается ( use) пакет P4, все его функции (ALL)    

use P4.ALL;

entity F_P4 is

port (A1, A2: in КОНТАКТ; B1, B2: out KOMTAKT )
end F_P4;

Описание архитектуры F_P4_a

Architecture F_ P4_ a of F is

Begin

B2<= not ( A1 and A2 ) ;
B1<= A1 and A2;
End F_P4_a;

Из этого примера видно, что в ряде случаев изменение алфавита моделирования не требует внесения изменений в описания объектов.

Например, переход к семизначному алфавиту ('0', '1’, 'X', 'Z', 'F', •S', 'R'), где тип KONTAKT имеет дополнительные значения: F — фронт, S — срез, R — риск сбоя, потребует только создания нового пакета и подключения его к объявлению объекта F_P4. Изменение в других частях описаний объекта проекта не потребуется.

11. ОПИСАНИЕ МОНТАЖНОГО "ИЛИ" И ОБЩЕЙ ШИНЫ

.В цифровой аппаратуре используются монтажные ИЛИ (И) и двунаправленные шины на элементах с тремя состояниями выхода. Монтажное ИЛИ:

Signal Y: WIRED_OR bit;

K1: process

Begin

Y<= X1 and X2

End process K1;

K2: process

Y<= X3 and X4;
End process K2;

Общая шина на элементах с трехстабильными выходами:

Type A3 is ( '0', ‘1' ,  ‘z’ ) ;

Signal D: CHIN A3;
C1: process 

Begin

If E1='0' then D<=' Z ‘

Else D<= X1 and X2 

End if;

End process C1;

C2: process

If E2='0' then D<='Z

    Else D<= X3 and X4 

    End process C2;
Если каждой компоненте (К1, K2) схемы сопоставить процесс, то имеем два параллельных процесса, каждый из которых вырабаты​вает свой выходной сигнал.

В языке VHDL предусмотрен механизм разрешения конфликтов, возможных в подобных ситуациях, когда сигнал имеет несколько драйверов. Функция разрешения обычно описывается в пакете, а ее имя указывается при описании соответствующего сигнала. На​пример, тело функции разрешения WIRED_OR (монтажное ИЛИ) имеет следующий вид:

Function WIRED_OR (INPUTS: bit_vector) return bit is

Begin

For I in INPUTS'RANGE loop

If INPUTS( I ) = ‘1' then

Return ‘1' ;
End if;

End loop;

Return '0' ;
End;

Драйверы сигнала INPUTS неявно рассматриваются как массив, границы которого определяются атрибутом 'RANGE.

Функция сканирует драйверы сигнала и, если хоть один из них равен '1’, возвращает значение '1’, иначе '0'.

Функция разрешения SHIN для шины на элементах с тремя состояниями выходами может быть такой:

Type A3 is ('0' , ‘1', 'Z') ;
Type VАЗ is array (integer range <> of A3 ) ;

 Function SHIN (signal X: VA3) return A3 is

Variable VIXOD: A3:= 'Z';
Begin 

For I in X'RANGE loop

If  X( I) /= ‘Z'  then 

VIXOD:= X (I) ;
Exit;

End if;

End loop;                                  ;
Return VIXOD;

End SHIN;

Предполагается, что может быть включен, (то есть, не равен ‘Z’) только один из драйверов входных сигналов.

15

